
１号機「QUANTA」 

リーダーフォロワー制御とメカナムクローラーで 

現場のあらゆる状況に対応する万能性が強み。 

 

２号機「QWALLE」 

多軸アームとクローラー、ベルトハッチ機構と 

多くの機能を搭載。 

 

３～６号機「orbit」 

複数台、小回りの良さで現場情報を素早く、効率的に収集。 
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子機で見つけ、親機で救う！これぞロボ家族の力！ 


