
１号機と２号機は横移動可能なメカナムクローラーを搭載！ 

 

１号機は無限軌道を前後分離から左右分離に変更し、段差走破
性能が向上！ 

 

２号機は履板の改良により横移動時の段差走破性能が向上！ 

 

３号機は舗装されていない土の上での二足歩行による段差走破
と横移動に挑戦！ 
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二足歩行とメカナムクローラーにより「不整地走破と 

全方向移動の両立による迅速な救助」を目指します！ 


