
1号機 「CANCER」 

メカナムと大径タイヤを組み合わせ走破性を補う 

 

2号機 「JACKY」 

昇降機構で他機体の活動をサポート 

 

3号機 親機「歳星」 

 子機「IO,EUROPA,GANYMEDE,CALLISTO」 

ロッカーボギー機構で子機を運ぶ親機と 

マルチに活動する4機の子機が協力 

電気通信大学 ロボメカ工房 

レスキューロボットコンテスト2024 

迅速で優しい救助に加えて、救助の小規模化を目指して、 

2パターンの救助の最小化をコンセプトとしたロボットで救助します 


